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pro měření elektrických veličin
v silnoproudé síti

Použití
Multip¯evodnÌky ̄ ady SINEAX DME 4 (obr. 1) snÌmajÌ souËasnÏ
vÌce veliËin elektrickÈ sÌtÏ a p¯ev·dÏjÌ je na 2 resp. 4 analogovÈ
v˝stupnÌ sign·ly a na 4 resp. 2 impulsnÌ v˝stupnÌ sign·ly.

ImpulsnÌ v˝stupy lze pouûÌt ke kontrole meznÌch hodnot mÏ¯en˝ch
veliËin nebo jako elektromÏry. SepnutÌ v˝stup˘ meznÌch hodnot je
moûnÈ naprogramovat v z·vislosti aû na 3  r˘zn˝ch mÏ¯en˝ch
veliËin·ch pomocÌ logick˝ch operacÌ AND / OR.

RozhranÌ RS 232 slouûÌ u multip¯evodnÌk˘ k†programov·nÌ
prost¯ednictvÌm osobnÌho poËÌtaËe a software a k†¯eöenÌ
zajÌmav˝ch doplÚkov˝ch funkcÌ.

Jmenujme nejd˘leûitÏjöÌ parametry, kterÈ se dajÌ naprogramovat:
vöechny bÏûnÈ mÏ īcÌ zapojenÌ, mÏ¯enÈ veliËiny, jmenovitÈ
hodnoty vstupnÌch veliËin, p¯enosovÈ vlastnosti pro kaûdou
v˝stupnÌ veliËinu atd.

K†doplÚkov˝m funkcÌm pat¯Ì mimo jinÈ: kontrola sÌùovÈho
systÈmu, zobrazenÌ a zaznamen·v·nÌ namÏ¯en˝ch hodnot na
monitoru osobnÌho poËÌtaËe, simulace v˝stup˘ jakoû i tisk
typov˝ch ötÌtk˘.

P¯evodnÌky splÚujÌ d˘leûitÈ poûadavky a p¯edpisy ohlednÏ
elektromagnetickÈ kompatibility a bezpeËnosti (IEC 1010
p¯Ìp. EN 61 010). Jejich v˝voj, v˝roba a kontrola probÌhajÌ podle
normy jakosti ISO 9001 / EN 29 001.

Charakteristika
• Současné měření více veličin silnoproudé sítě / Úplná kontrola

nerovnoměrně zatížené čtyřvodičové trojfázové sítě. Jmenovitý
vstupní proud 1 až 6 A, jmenovité vstupní napětí 57 až 400 V (fázové
napětí) příp. 100 až 693 V (sdružené napětí)

• Jeden typ pro všechny typy silnoproudé sítě a pro všechny měřené
veličiny

SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Měřené veličiny Výstup Typy

Proud, napětí (rms),činný, jalový,
zdánlivý výkon

cos ϕ, sin ϕ, účiník

Efektivní hodnota proudu s velkou
časovou konstantou (měřicí
funkce s bimetalovým systémem)

Funkce vlečného ukazatele pro
měření IB

Frekvence
Střední hodnota proudů se
znaménkem činného výkonu
(pouze síť)

2 analogové výstupy
a
4 impulsní výstupy

DME 424

DME 442
4 analogové výstupy
a
2 impulsní výstupy

datová sběrnice
(LON) viz
katalogový
listDME 400 Ld

DME 400

• Vstupní napětí až 693 V (sdružené napětí)

• 6 výstupů (2A + 4Č nebo 4A + 2Č)

• Univerzální analogové výstupy (programovatelné)

• Univerzální impulsní výstupy (elektroměry, mezní hodnoty)

• Vysoká přesnost: frekvence 0,15%, U/I 0,2%, P 0,25% (při
referenčních podmínkách)

• 2 příp. 4 integrované elektroměry

• Windows kompatibilní software s ochranou pomocí hesla pro
programování, analýzu dat, simulaci, testování/nastavení stavů
čítačů

• Možnost napájení AC nebo DC pomocí univerzálního síťového dílu

• Upevnění převodníků prostřednictvím západkového mechanismu
na lištu nebo pomocí šroubů na stěnu

Obr. 1. Univerz·lnÌ z·kladnÌ provedenÌ SINEAX DME 442
v†pouzdru T24 upevnÏn˝ na liötÏ.

1 = vstupnÌ transform·tor

2 = multiplexer

3 = pamÏùov˝ stupeÚ

4 = A/D-p¯evodnÌk

5 = mikroprocesor

6 = galvanickÈ oddÏlenÌ

7 = D/A-p¯evodnÌk

8 = v˝stupnÌ zesilovaË/ pamÏùov˝ stupeÚ

9 = impulsnÌ v˝stup (otev¯en˝ kolektor)

10 = programovacÌ rozhranÌ RS-232

11 = nap·jenÌ

Obr. 2. BlokovÈ schÈma.
A, B, C, D = analogovÈ v˝stupy; E, F, G, H = impulsnÌ v˝stupy.
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

X MÏ¯en· veliËina

X0 PoË·teËnÌ hodnota mÏ¯enÈ veliËiny

X1 Bod zlomu mÏ¯enÈ veliËiny

X2 Koncov· hodnota mÏ¯enÈ veliËiny

Y V˝stupnÌ veliËina

Y0 PoË·teËnÌ hodnota v˝stupnÌ veliËiny

Y1 Bod zlomu v˝stupnÌ veliËiny

Y2 Koncov· hodnota v˝stupnÌ veliËiny

U VstupnÌ napÏtÌ

Ur Jmenovit· hodnota vstupnÌho napÏtÌ

U 12 SdruûenÈ napÏtÌ mezi vodiËi L1 a L2

U 23 SdruûenÈ napÏtÌ mezi vodiËi L2 a L3

U 31 SdruûenÈ napÏtÌ mezi vodiËi L3 a L1

U1N F·zovÈ napÏtÌ mezi vodiËem L1 a nulov˝m
vodiËem N

U2N F·zovÈ napÏtÌ mezi vodiËem L2 a nulov˝m
vodiËem N

U3N F·zovÈ napÏtÌ mezi vodiËem L3 a nulov˝m
vodiËem N

UM St¯ednÌ hodnota napÏtÌ
(U1N + U2N + U3N) / 3

I VstupnÌ proud

I1 F·zov˝ proud ve vodiËi L1

I2 F·zov˝ proud ve vodiËi L2

I3 F·zov˝ proud ve vodiËi L3

Ir Jmenovit· hodnota vstupnÌho proudu

IM St¯ednÌ hodnota proud˘ (I1 + I2 + I3) / 3

IMS St¯ednÌ hodnota proud˘ se znamÈnkem
ËinnÈho v˝konu (P)

IB EfektivnÌ hodnota proudu s†velkou Ëasovou
konstantou (mÏ īcÌ funkce s†bimetalov˝m
systÈmem)

IBT »asov· konstanta pro IB

BS Funkce vleËnÈho ukazatele pro mÏ¯enÌ
efektivnÌ hodnoty IB

BST »asov· konstanta pro BS

ϕ ⁄hel f·zovÈho posunutÌ mezi proudem a
napÏtÌm

F Frekvence vstupnÌ veliËiny

Fn Jmenovit· hodnota frekvence

P »inn˝ v˝kon sÌtÏ P = P1 + P2 + P3

P1 »inn˝ v˝kon f·ze 1 (f·zov˝ vodiË L1 a nulov˝
bod N)

P2 »inn˝ v˝kon f·ze 2 (f·zov˝ vodiË L2 a nulov˝
bod N)

P3 »inn˝ v˝kon f·ze 3 (f·zov˝ vodiË L3 a nulov˝
bod N)

Q Jalov˝ v˝kon sÌtÏ Q = Q1 + Q2 + Q3

Q1 Jalov˝ v˝kon f·ze 1 (f·zov˝ vodiË L1 a nulov˝
bod N)

Q2 Jalov˝ v˝kon f·ze 2 (f·zov˝ vodiË L2 a nulov˝
bod N)

Q3 Jalov˝ v˝kon f·ze 3 (f·zov˝ vodiË L3 a nulov˝
bod N)

S Zd·nliv˝ v˝kon sÌtÏ
S = √(I1

2 + I2
2 + I3

2) . √(U1
2 + U2

2 + U3
2)

S1 Zd·nliv˝ v˝kon f·ze 1 (f·zov˝ vodiË L1 a
nulov˝ bod N)

S2 Zd·nliv˝ v˝kon f·ze 2 (f·zov˝ vodiË L2 a
nulov˝ bod N)

S3 Zd·nliv˝ v˝kon f·ze 3 (f·zov˝ vodiË L3 a
nulov˝ bod N)

Sr Jmenovit· hodnota zd·nlivÈho v˝konu sÌtÏ

PF Koeficient ËinnÈho v˝konu cos ϕ = P/S

PF1 Koeficient ËinnÈho v˝konu f·ze 1  P1/S1

PF2 Koeficient ËinnÈho v˝konu f·ze 2  P2/S2

PF3 Koeficient ËinnÈho v˝konu f·ze 3  P3/S3

QF Koeficient jalovÈho v˝konu sin ϕ = Q/S

QF1 Koeficient jalovÈho v˝konu f·ze 1  Q1/S1

QF2 Koeficient jalovÈho v˝konu f·ze 2  Q2/S2

QF3 Koeficient jalovÈho v˝konu f·ze 3  Q3/S3

LF ⁄ËinÌk sÌtÏ
LF = sgnQ ⋅ (1 -  PF )

LF1 ⁄ËinÌk f·ze 1
sgnQ1 ⋅ (1 -  PF1 )

LF2 ⁄ËinÌk f·ze 2
sgnQ2 ⋅ (1 -  PF2 )

LF3 ⁄ËinÌk f·ze 3
sgnQ3 ⋅ (1 -  PF3 )

c Koeficient z·kladnÌ chyby

R V˝stupnÌ z·tÏû

Rn Jmenovit· hodnota v˝stupnÌ z·tÏûe

H Nap·jenÌ

Hn Jmenovit· hodnota nap·jecÌho napÏtÌ

CT P¯evodnÌ pomÏr proudovÈho transform·toru

VT P¯evodnÌ pomÏr napÏùovÈho transform·toru

Symboly a jejich význam

Symboly V˝znam Symboly V˝znam
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Použité předpisy a normy
DIN EN 60 688 P¯evodnÌky pro p¯evod st Ì̄dav˝ch

veliËin na stejnosmÏrnÈ veliËiny;
p¯evodnÌky pro vöeobecnÈ aplikace

IEC 1010 p Ì̄p.
EN 61 010 BezpeËnostnÌ p¯edpisy pro elektrickÈ

mÏ¯icÌ, Ì̄dicÌ, regulaËnÌ a laboratornÌ
p¯Ìstroje

EN 60529 StupnÏ krytÌ danÈ pouzdrem (kÛd IP)

IEC 255-4, odst. E5 Test vysokofrekvenËnÌho ruöenÌ
(pouze statick· relÈ)

IEC 1000-4-2, 3, 4, 6 Elektromagnetick· kompatibilita
za¯ÌzenÌ na mÏ¯enÌ a Ì̄zenÌ
pr˘myslov˝ch proces˘

VDI/VDE 3540, list 2 Spolehlivost mÏ īcÌch, Ì̄dicÌch a
regulaËnÌch p Ì̄stroj˘ (klimatickÈ t Ì̄dy
p¯Ìstroj˘ a p Ì̄sluöenstvÌ)

DIN 40 110 St¯ÌdavÈ veliËiny

DIN 43 807 OznaËenÌ p Ì̄poj˘

IEC 68 / 2-6 Z·kladnÌ kontrolnÌ metody pro
ochranu ûivotnÌho prost¯edÌ,
sinusovÈ oscilace

EN 55011 Elektomagnetick· kompatibilita
za¯ÌzenÌ techniky na zpracov·nÌ
informacÌ a telekomunikaËnÌ techniky
MeznÌ hodnoty a mÏ¯icÌ metody pro
vysokofrekvenËnÌ ruöenÌ za Ì̄zenÌ
informaËnÌ techniky

IEC 1036 St¯ÌdavÈ statickÈ elektromÏry pro
Ëinnou energii (t Ì̄dy 1 a 2)

DIN 43864 ProudovÈ rozhranÌ pro p¯enos impuls˘
mezi impulsnÌm elektromÏrem a
tarifnÌm p¯Ìstrojem

UL 94 Testy ho l̄avosti plastick˝ch materi·l˘
pro souË·sti v†p Ì̄strojÌch a za¯ÌzenÌch

Technické údaje
Vstupy
VstupnÌ veliËiny: viz tab. ´Dod·vanÈ variantyª

MÏ¯icÌ rozsahy: viz tab. ´Dod·vanÈ variantyª

Tvar k¯ivky: sinusov˝

Jmenovit· frekvence: 50...60 Hz; 16 2/3 Hz

VlastnÌ spot¯eba: NapÏùov˝ obvod: ≤ U2/300 kΩ
podmÌnka:
znaËenÌ XH01 ... XH10
Proudov˝ obvod: 0,3 VA x I/ 5 A

Mez vybuzenÌ: 1,2 Ur
1,5 Ir

Trvale p¯ÌpustnÈ p¯ekroËenÌ vstupnÌch veliËin

Proudov˝ obvod 10 A p ī 400 V†
v†jednof·zovÈ st Ì̄davÈ sÌti
p ī 693 V†
v†trojf·zovÈ sÌti

NapÏùov˝ obvod 480 V† jednof·zov· st¯Ìdav· sÌù
831 V† trojf·zov· sÌù

VeliËina Doba
trv·nÌ
p¯ekro-
ËenÌ

PoËet
p¯ekro-

ËenÌ

Doba mezi
dvÏma
n·sledujÌcÌmi
p¯ekroËenÌmi

Proudov˝ obvod p ī 400 V†v†jednof·zovÈ st Ì̄davÈ sÌti
p ī 693 V†v†trojf·zovÈ sÌti

100 A 3 s 5 5 min.

250 A 1 s 1 1 hodina

NapÏùov˝ obvod p ī 1 A, 2 A, 5 A

Jednof·zov·
st Ì̄dav· sÌù 600 V
p ī H

internÌ
: 1,5 Ur 10 s 10 10 s

Trojf·zov· sÌù

1040 V

p ī H
internÌ

: 1,5 Ur 10 s 10 10 s

Analogové výstupy
Pro v˝stupy A, B, C a D platÌ:

V˝stupnÌ Vnucen˝ VnucenÈ
veliËina Y stejnosmÏrn˝ stejnosmÏrnÈ

proud napÏtÌ
KoncovÈ
hodnoty Y2

viz tab. ÑDod·vanÈ variantyì

Max. hodnoty
v˝stupnÌ veliËiny
p ī p¯ekroËenÌ
vstupnÌ veliËiny
a/nebo R = 0 1,25 . Y2 40mA

R → ∝ 30 V 1,25 Y2

Jmenovit˝ rozsah 0 ≤ Y2 / 2mA ≤
v˝stupnÌ ≤ 7,5 V / Y2 ≤ ≤ Y2 / 1mA ≤
z·tÏûe ≤ 15 V / Y2 ≤ ∝
ZvlnÏnÌ v˝stupnÌ
veliËiny ≤ 0,005 Y2 ≤ 0,005 Y2
(öpiËka ñ öpiËka)

V˝stupy A, B, C a D lze provozovat nakr·tko nebo napr·zdno.
Jsou galvanicky oddÏlenÈ navz·jem a od vöech ostatnÌch
obvod˘ (neuzemnÏnÈ).

P¯ÌpustnÈ kr·tkodobÈ p¯ekroËenÌ vstupnÌch veliËin
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Vöechny v˝stupnÌ koncovÈ hodnoty lze dodateËnÏ snÌûit
prost¯ednictvÌm programovacÌho software. ZhoröÌ se vöak t¯Ìda
p¯esnosti.

KoncovÈ hodnoty analogov˝ch v˝stup˘ se dajÌ dodateËnÏ
zmÏnit i hardwarovÏ. Je rovnÏû moûn· zmÏna z†proudovÈho
v˝stupu na napÏùov˝ nebo naopak. K†tomu se musÌ na ploönÈm
spoji v˝stup˘ zmÏnit odpory. Koncov· hodnota proudov˝ch a
napÏùov˝ch v˝stup˘ se nastavuje hodnotou odporu, jiû lze
realizovat paralelnÌm zapojenÌm dvou odpor˘ (zv˝öen·
p¯esnost). Oba odpory se vûdy volÌ tak, aby se minimalizovala
absolutnÌ chyba. V†kaûdÈm p Ì̄padÏ je po zmÏnÏ nutno v˝stup
znovu ocejchovat pomocÌ programovacÌho software. Viz n·vod
k†obsluze. Pozor: P¯i z·sahu do p¯Ìstroje zanik· n·rok na
z·ruku!

Impulsní výstup − elektroměr, výstup mezní hodnoty
ImpulsnÌ v˝stupy odpovÌdajÌ DIN 43 864. äÌ¯ka impuls˘ nenÌ
programovateln· a nelze ji zmÏnit ani hardwarovÏ.

Druh v˝stupu: otev¯en˝ kolektor

PoËet impuls˘: viz tab. ÑDod·vanÈ variantyì

Doba trv·nÌ impulsu: ≥ 100 ms

Interval mezi impulsy: ≥ 100 ms

ExternÌ nap·jenÌ: 8 ... 40 V

V˝stupnÌ proud: ON 10 ... 27 mA
OFF ≤ 2mA

Referenční podmínky
Teplota okolÌ: +23∞C ±1∞C

Doba n·bÏhu: 30 min. podle DIN EN 60 688, oddÌl
4.3, tab. 2

VstupnÌ veliËina: jmenovit˝ rozsah pouûitÌ

Nap·jenÌ: H = Hn +1%

Koeficient ËinnÈho/
jalovÈho v˝konu: cos ϕ = 1 p Ì̄p. sin ϕ = 1

Frekvence: 50 ... 60 Hz, 16 2/3 Hz

Tvar k īvky: sinus, souËinitel tvaru 1,1107

V˝stupnÌ z·tÏû: p ī v˝stupnÌ veliËinÏ
stejnosmÏrn˝ proud:
R

n
 = (7,5 V / Y2) ± 1%

P ī v˝stupnÌ veliËinÏ
stejnosmÏrnÈ napÏtÌ:
R

n
 = (Y2 / 1mA) ± 1%

OstatnÌ: DIN EN 60 688

Přenosové vlastnosti
T̄ Ìda p¯esnosti: (vztaûn· hodnota je koncov·

hodnota Y2)

MÏ¯en· PodmÌnka T¯Ìda
veliËina p¯esnosti
SÌù:
Ëinn˝ v˝kon, 0,5 ≤ X2/Sr ≤ 1,5 0,25 c
jalov˝ v˝kon, 0,3 ≤ X2/Sr < 0,5 0,5 c
zd·nliv˝ v˝kon
F·ze:
Ëinn˝ v˝kon, 0,167 ≤ X2/Sr ≤ 0,5 0,25 c
jalov˝ v˝kon, 0,1 ≤ X2/Sr < 0,167 0,5 c
zd·nliv˝ v˝kon
⁄ËinÌk, 0,5Sr ≤ S ≤ 1,5Sr, 0,25 c
koeficient Ëin- (X2 - X0) = 2
nÈho v˝konu, 0,5Sr ≤ S ≤ 1,5Sr, 0,5 c
koeficient jalo- 1 ≤ (X2 - X0) < 2
vÈho v˝konu 0,5Sr ≤ S ≤ 1,5Sr, 1,0 c

0,5 ≤ (X2 - X0) < 1
0,1Sr ≤ S ≤ 0,5Sr, 0,5 c
(X2 - X0) = 2
0,1Sr ≤ S < 0,5Sr, 1,0 c
1 ≤ (X2 - X0) < 2
0,1Sr ≤ S < 0,5Sr, 2,0 c
0,5 ≤ (X2 - X0) < 1

St Ì̄davÈ napÏtÌ 0,1Ur ≤ U ≤ 1,2 Ur 0,25 c
St Ì̄dav˝ proud/
st¯ednÌ hodnoty 0,1Ir ≤ I ≤ 1,5 Ir 0,25 c
proudu
Frekvence sÌtÏ 0,1Ur ≤ U ≤ 1,2 Ur 0,15 + 0,03 c

p Ì̄p. (FN = 50 ... 60 Hz)
0,1Ir ≤ I ≤ 1,5 Ir 0,15 + 0,1 c

(FN = 16 2/3 Hz)
Impuls dle IEC 1036 1,0

0,1Ir ≤ I ≤ 1,5 Ir

Doba mÏ īcÌho cyklu: asi 0,25 aû 0,5 s†p ī 50 Hz,
dle mÏ¯enÈ veliËiny a naprogramov·nÌ

»asov· konstanta: 1 ... 2 doby mÏ īcÌho cyklu

Koeficient c (platÌ vÏtöÌ hodnota):

Line·rnÌ charakteristika:
c = (1 - Y0/Y2) / (1 - X0/X2)
nebo
c = 1

Lomen· charakteristika:
X0 ≤ X ≤ X1 c = (Y1 - Y0)/(X1 - X0) . X2/Y2

nebo
c = 1

X1 ≤ X ≤ X2 c = (1 - Y1/Y2)/(1 - X1/X2)
nebo
c = 1
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Ovlivňující veličiny a chyby způsobené jejich vlivem
Dle DIN IEC 688

Elektrická bezpečnost
BezpeËnostnÌ t¯Ìda: II

StupeÚ krytÌ: IP 40, pouzdro
IP 20, p¯ipojovacÌ svorky

P¯epÏùov· kategorie: III

JmenovitÈ nejvyööÌ
trvale p Ì̄pustnÈ
napÏtÌ: napÏùov˝ vstup: AC 400 V†

proudov˝ vstup: AC 400 V†
v˝stup: DC 40 V†
nap·jenÌ: AC 400 V†

DC 230 V

Odolnost proti
napÏùov˝m r·z˘m: 5 kV; 1,2 / 50 µS;  0,5 Ws

ZkuöebnÌ napÏtÌ: 50 Hz, 1 min podle DIN EN 61010-1
5550 V, vstupy proti vöem ostatnÌm
obvod˘m a proti pouzdru
3250 V, vstupy proti vöemu ostatnÌmu
3700 V, nap·jenÌ proti v˝stupu a SCI a
proti pouzdru
490 V, v˝stupy a SCI proti sobÏ a proti
pouzdru

Napájení
St¯ÌdavÈ napÏtÌ: 100, 110, 230, 400, 500 nebo 693 V,

± 10%, 45 aû 65 Hz
p¯Ìkon asi 10 VA

mez rozsahu
vybuzenÌ

mez rozsahu
vybuzenÌ

Obr. 3. P Ì̄klady moûnostÌ nasta-
venÌ u line·rnÌ charakteristiky.

Obr. 4. P Ì̄klady moûnostÌ nasta-
venÌ u lomenÈ charakteristiky.

Univerz·lnÌ zdroj (DC a 50 ... 60 Hz)

Tabulka 1: Jmenovit· napÏtÌ a tolerance

JmenovitÈ napÏtÌ U
N

Tolerance
24 ... 60 V DC/AC DC - 15 ... + 33%
85 ... 230 V DC/AC AC ± 10%

P Ì̄kon: ≤ 9 W resp. ≤ 10 VA

Programovací přípoj převodníku
RozhranÌ: RS 232 C

Konektor DSUB: 9-pÛlov˝

RozhranÌ je galvanicky oddÏlenÈ od
vöech ostatnÌch obvod˘.

Montážní údaje
KonstrukËnÌ provedenÌ: pouzdro T24, rozmÏry viz odstavec

´RozmÏrovÈ v˝kresyª

Materi·l pouzdra: Lexan 940 (polykarbon·t),
t Ì̄da ho l̄avosti V-0 dle UL 94,
samozh·öiv ,̋ neskap·vajÌcÌ,
neobsahuje halogeny

Mont·û: z·padkovÈ upevnÏnÌ na liötu (35 x 15
mm nebo 35 x 7,5 mm) dle EN 50 022
nebo
s vysunut˝mi p Ì̄chytkami pro p¯Ìmou
mont·û na stÏnu pomocÌ öroub˘

ProvoznÌ poloha: libovoln·

Hmotnost: se sÌùov˝m transform·torem asi 1,1 kg
s univerz·lnÌm zdrojem asi 0,7 kg

Přípojné svorky
P īpojovacÌ prvek: öroubovÈ svorky s†nep¯Ìm˝m sev¯enÌm

dr·tu

P Ì̄pustn˝ pr˘¯ez

p īpojovacÌch vodiË˘: ≤ 4,0 mm2 celistv˝ dr·t nebo
2 x 2,5 mm2 lanko

Okolní prostředí
KlimatickÈ odolnost: klimatick· t Ì̄da 3 dle VDI/VDE 3540

ProvoznÌ teplota: - 10 aû +55 ∞C

SkladovacÌ teplota: - 40 aû +85 ∞C

RelativnÌ vlhkost
vzduchu v†roËnÌ
pr˘mÏru: ≤ 75%
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Tabulka 2: SINEAX DME 424 základní konfigurace (2 analogové a 4 impulsní výstupy)
U n·sledujÌcÌch 2 variant p¯evodnÌku, kterÈ jsou v provedenÌ se z·kladnÌm naprogramov·nÌm, staËÌ uvÈst objednacÌ ËÌslo:

KÛdovÈ znaËenÌ / z·kladnÌ konfigurace ZnaËenÌ Obj. ËÌslo

KonstrukËnÌ provedenÌ: pouzdro T24 pro mont·û na liötu a na stÏnu 424 - 1

Jmenovit· frekvence: 50 Hz (60 Hz p¯ÌpustnÈ bez p Ì̄davnÈ chyby,
p¯eprogramov·nÌ uûivatelem na 16 2/3 Hz moûnÈ,
ale s p¯Ìdavnou chybou 1,25 c) 1

Nap·jenÌ: 230 V AC 3 129 181
85 ... 230 V DC/AC 8 129 199

Nap·jenÌ: externÌ (standardnÏ) 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup A: Y2 = 20 mA 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup B: Y2 = 20 mA 1

ZkuöebnÌ protokol: Ne 0

Naprogramov·nÌ z·kladnÌ 0

Viz. tabulka 3: ÑDod·vanÈ varianty SINEAX DME 424 s 2 analogov˝mi a 4 impulsnÌ v˝stupyì

Z·kladnÌ naprogramov·nÌ

Typ sÌtÏ: Ëty¯vodiËov· trojf·zov· nerovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù A44

VstupnÌ napÏtÌ: jmenovit· hodnota Ur = 100 V U21

VstupnÌ proud: jmenovit· hodnota Ir = 2 A V2
bez uvedenÌ prim·rnÌch hodnot W0

MÏ¯en· veliËina v˝stup A: P1; X0 = 115,47 W; X2 = 115,47 W AA913

V˝stupnÌ veliËina v˝stup A: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA AB91
line·rnÌ charakteristika AC01
standardnÌ omezenÌ AD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup B: P2; X0 = 115,47; X2 = 115,47 W BA914

V˝stupnÌ veliËina v˝stup B: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA BB91
line·rnÌ charakteristika BC01
standardnÌ omezenÌ BD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup E: meznÌ hodnota P; XI = 311,77 W EA912
v˝stup ZAP, je-li X > XI EB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ EC01

MÏ¯en· veliËina v˝stup F: meznÌ hodnota Q; XI = 34,64 var FA916
v˝stup ZAP, je-li X > XI FB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ FC01

MÏ¯en· veliËina v˝stup G: meznÌ hodnota P1; XI = 115,47 W GA913
v˝stup ZAP, je-li X > XI GB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ GC01

MÏ¯en· veliËina v˝stup H: meznÌ hodnota I1; XI = 2 A HA909
v˝stup ZAP, je-li X > X1 HB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ HC01

JinÈ varianty objedn·vejte prosÌm s†˙pln˝m objednacÌm kÛdem 424-1... .... podle ´Tabulka 3: Dod·vanÈ varianty SINEAX DME
424ª.
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Tabulka 3: Dodávané varianty SINEAX DME 424 s 2 analogovými a 4 impulsními výstupy
(viz též Tabulka 2)

KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ

1. KonstrukËnÌ provedenÌ

Pouzdro T24 pro mont·û na liötu a na stÏnu 424-1

2. Jmenovit· frekvence

1) 50 Hz (60 Hz moûnÈ bez p¯ÌdavnÈ chyby, 16 2/3 Hz s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 1

2) 60 Hz (50 Hz moûnÈ bez p¯ÌdavnÈ chyby, 16 2/3 Hz s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 2

3) 16 2/3 Hz (nelze p¯eprogramovat uûivatelem, 50/60 Hz moûnÈ, ale s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 3

3. Nap·jenÌ

Rozsah pouûitÌ Jmenovit· hodnota
1) AC 90 ... 110 V H

n
 = 100 V 1

2) AC 99 ... 121 V H
n
 = 110 V 2

3) AC 207 ... 253 V H
n
 = 230 V 3

4) AC 360 ... 440 V Hn = 400 V 4

5) AC 450 ... 550 V Hn = 500 V 5

6) AC 623 ... 762 V H
n
 = 693 V 6

7) DC/AC 24 ... 60 V 7

8) DC/AC 85 ... 230 8

4. Nap·jenÌ

1) ExternÌ (standardnÏ) 1

2) InternÌ z†napÏùovÈho vstupu 2

ÿ·dek 2: Nelze kombinovat s†jmenovitou frekvencÌ 16 2/3 Hz a znaËenÌm A12 / A15 / A 16 (viz tabulka 6)
Pozor: ZvolenÈ nap·jecÌ napÏtÌ musÌ souhlasit se vstupnÌm napÏtÌm (tabulka 6)

5. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup A

1) V˝stup A, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1

9) V˝stup A, Y2 [mA] 9

Z) V˝stup A, Y2 [V] Z

ÿ·dek 9: koncov· hodnota  proudu Y2 [mA] 1 aû 20
ÿ·dek Z: koncov· hodnota napÏtÌ Y2 [V] 1 aû 10

6. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup B

1) V˝stup B, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1

9) V˝stup B, Y2 [mA] 9

Z) V˝stup B, Y2 [V] Z

7. ZkuöebnÌ protokol

0) Ne 0

1) Ano 1

8. Naprogramov·nÌ

0) Z·kladnÌ konfigurace nebo nenaprogramov·n 0

9) Naprogramov·n podle zad·nÌ 9

ÿ·dek 0: NenÌ p Ì̄pustnÈ s†internÌm nap·jenÌm z†napÏùovÈho vstupu
ÿ·dek 9: Nezbytnou souË·stÌ objedn·vky jsou vöechny ˙daje o naprogramov·nÌ vstup˘ a v˝stup˘.
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Tabulka 4: SINEAX DME 442 základní konfigurace (4 analogové a 2 impulsní výstupy)
U n·sledujÌcÌch 2 variant p¯evodnÌku, kterÈ jsou v provedenÌ se z·kladnÌm naprogramov·nÌm, staËÌ uvÈst objednacÌ ËÌslo:

KÛdovÈ znaËenÌ / z·kladnÌ konfigurace ZnaËenÌ Obj. ËÌslo

KonstrukËnÌ provedenÌ: pouzdro T24 pro mont·û na liötu a na stÏnu 442 - 1

Jmenovit· frekvence: 50 Hz (60 Hz p¯ÌpustnÈ bez p Ì̄davnÈ chyby,
p¯eprogramov·nÌ uûivatelem na 16 2/3 Hz moûnÈ,
ale s p¯Ìdavnou chybou 1,25 c) 1

Nap·jenÌ: 230 V AC 3 129 206
85 ... 230 V DC/AC 8 129 214

Nap·jenÌ: externÌ (standardnÏ) 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup A: Y2 = 20 mA 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup B: Y2 = 20 mA 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup C: Y2 = 20 mA 1

Koncov· hodnota v˝stupnÌho
sign·lu, v˝stup D: Y2 = 20 mA 1

ZkuöebnÌ protokol: Ne 0

Naprogramov·nÌ z·kladnÌ 0

Srovnej s†tabulkou 5: ÑDod·vanÈ varianty SINEAX DME 442 se 4 analogov˝mi a 2 impulsnÌmi v˝stupyì

Z·kladnÌ naprogramov·nÌ

Typ sÌtÏ: Ëty¯vodiËov· trojf·zov· nerovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù A44

VstupnÌ napÏtÌ: jmenovit· hodnota Ur = 100 V U21

VstupnÌ proud: jmenovit· hodnota Ir = 2 A V2
bez uvedenÌ prim·rnÌch hodnot W0

MÏ¯en· veliËina v˝stup A: P1; X0 = 115,47 W; X2 = 115,47 W AA913
V˝stupnÌ veliËina v˝stup A: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA AB91

line·rnÌ charakteristika AC01
standardnÌ omezenÌ AD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup B: P2; X0 = -115,47 W; X2 = 115,47 W BA914
V˝stupnÌ veliËina v˝stup B: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA BB91

line·rnÌ charakteristika BC01
standardnÌ omezenÌ BD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup C: P3; X0 = 115,47 W; X2 = 115,47 W CA915
V˝stupnÌ veliËina v˝stup C: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA CB91

line·rnÌ charakteristika CC01
standardnÌ omezenÌ CD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup D: P; X0 = -346,41 W; X2 = 346,41 W DA912
V˝stupnÌ veliËina v˝stup D: stejnosmÏrn˝ proud Y0 = -20 mA; Y2 = 20 mA DB91

line·rnÌ charakteristika DC01
standardnÌ omezenÌ DD01

MÏ¯en· veliËina v˝stup G: meznÌ hodnota P1; XI = 115,47 W GA913
v˝stup ZAP, je-li X > XI GB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ GC01

MÏ¯en· veliËina v˝stup H: meznÌ hodnota I1; XI = 2 A HA909
v˝stup ZAP, je-li X > X1 HB01
minim·lnÌ zpoûdÏnÌ sepnutÌ HC01

JinÈ varianty objedn·vejte prosÌm s†˙pln˝m znaËenÌm 442-1... .... .. podle ´Tabulka 5: Dod·vanÈ varianty SINEAX DME 442ª.
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Tabulka 5: Dodávané varianty SINEAX DME 442 se 4 analogovými a 2 impulsními výstupy
(viz též Tabulka 4: Základní konfigurace)

KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ

1. KonstrukËnÌ provedenÌ
Pouzdro T24 pro mont·û na liötu a na stÏnu 442 - 1

2. Jmenovit· frekvence

1) 50 Hz (60 Hz moûnÈ bez p¯ÌdavnÈ chyby, 16 2/3 Hz s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 1

2) 60 Hz (50 Hz moûnÈ bez p¯ÌdavnÈ chyby, 16 2/3 Hz s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 2

3) 16 2/3 Hz (nelze p¯eprogramovat uûivatelem, 50/60 Hz moûnÈ, ale s p Ì̄davnou chybou 1,25 c) 3

3. Nap·jenÌ
Rozsah pouûitÌ Jmenovit· hodnota

1) AC 90 ... 110 V H
n
 = 100 V 1

2) AC 99 ... 121 V H
n
 = 110 V 2

3) AC 207 ... 253 V Hn = 230 V 3
4) AC 360 ... 440 V H

n
 = 400 V 4

5) AC 450 ... 550 V Hn = 500 V 5
6) AC 623 ... 762 V H

n
 = 693 V 6

7) DC/AC 24 ... 60 V 7
8) DC/AC 85 ... 230 8

4. Nap·jenÌ, p¯ipojenÌ
1) ExternÌ p īpojenÌ (standardnÏ) 1
2) InternÌ p īpojenÌ z†napÏùovÈho vstupu 2
ÿ·dek 2: Nelze kombinovat s†jmenovitou frekvencÌ 16 2/3 Hz a znaËenÌm A12 / A15 / A 16 (viz tabulka 6)
Pozor: ZvolenÈ nap·jecÌ napÏtÌ musÌ souhlasit se vstupnÌm napÏtÌm (tabulka 6)

5. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup A
1) V˝stup A, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1
9) V˝stup A, Y2 [mA] 9
Z) V˝stup A, Y2 [V] Z
ÿ·dek 9:  koncov· hodnota proudu Y2 [mA] 1 aû 20
ÿ·dek Z:  koncov· hodnota napÏtÌ Y2 [V] 1 aû 10

6. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup B
1) V˝stup B, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1
9) V˝stup B, Y2 [mA] 9
Z) V˝stup B, Y2 [V] Z

7. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup C
1) V˝stup C, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1
9) V˝stup C, Y2 [mA] 9
Z) V˝stup C, Y2 [V] Z

8. Koncov· hodnota v˝stupnÌho sign·lu, v˝stup D
1) V˝stup D, Y2 = 20 mA (standardnÏ) 1
9) V˝stup D, Y2 [mA] 9
Z) V˝stup D, Y2 [V] Z

9. ZkuöebnÌ protokol
0) Ne 0

1) Ano 1

10. Naprogramov·nÌ
0) Z·kladnÌ konfigurace nebo nenaprogramov·n 0
9) Naprogramov·nÌ podle zad·nÌ 9
ÿ·dek 0: NenÌ p Ì̄pustnÈ s†internÌm nap·jenÌm z†napÏùovÈho vstupu
ÿ·dek 9: Nezbytnou souË·stÌ objedn·vky jsou vöechny ˙daje o naprogramov·nÌ vstup˘ a v˝stup˘.
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Tabulka 6: Dodávané varianty DME 424 a 442
KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ

A11 ... A16 A34 A24 / A44

1.PouûitÌ

Jednof·zov· st Ì̄dav· sÌù A11 - -

3-vodiËov· trojf·zov· rovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù, umÏlÈ zapojenÌ U: L1-L2, I: L1 * A12 - -

3-vodiËov· trojf·zov· rovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù A13 - -

4-vodiËov· trojf·zov· rovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù A14 - -

3-vodiËov· trojf·zov· rovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù, umÏlÈ zapojenÌ U: L3-L1, I: L1 * A15 - -

3-vodiËov· trojf·zov· rovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù, umÏlÈ zapojenÌ U: L2-L3, I: L1 * A16 - -

3-vodiËov· trojf·zov· nerovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù (Aron) - A34 -

4-vodiËov· trojf·zov· nerovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù - - A44

4-vodiËov· trojf·zov· nerovnomÏrnÏ zatÌûen· sÌù, Open-Y - - A24

2.VstupnÌ napÏtÌ

Jmenovit· hodnota Ur = 57,7 V† U01 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 63,5 V† U02 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 100 V† U03 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 110 V† U04 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 120 V† U05 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 230 V† U06 - -

Jmenovit· hodnota Ur                                   [V] U91 - -

Jmenovit· hodnota Ur = 100 V† U21 U21 U21

Jmenovit· hodnota Ur = 110 V† U22 U22 U22

Jmenovit· hodnota Ur = 115 V† U23 U23 U23

Jmenovit· hodnota Ur = 120 V† U24 U24 U24

Jmenovit· hodnota Ur = 400 V† U25 U25 U25

Jmenovit· hodnota Ur = 500 V† U26 U26 U26

Jmenovit· hodnota Ur                                   [V] U93 U93 U93

ÿ·dky U01 aû U06: Jen pro jednof·zovou st Ì̄davou sÌù nebo
rovnomÏrnÏ zatÌûenou 4-vodiËovou trojf·zovou sÌù

ÿ·dek U91: Ur [V] 57 aû 400
ÿ·dek U93: Ur [V] 100 aû 693

3. VstupnÌ proud

Jmenovit· hodnota Ir = 1 A V1 V1 V1

Jmenovit· hodnota Ir = 2 A V2 V2 V2

Jmenovit· hodnota Ir = 5 A V3 V3 V3

Jmenovit· hodnota Ir 1 aû 6                         [A] V9 V9 V9

4. ⁄daje o prim·ru (p¯evodnÌ transform·tory)

Bez uvedenÌ prim·rnÌch hodnot W0 W0 W0

CT =                  A /                   A             VT =                  kV /                   V W9 W9 W9

ÿ·dek W9: UveÔte p¯evod transform·tor˘ prim·r/sekund·r,
nap .̄ 1000/5 A; 33 kV/110 V

* z·kladnÌ p¯esnost 0,5 c
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KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ
A11 ... A16 A34 A24 / A44

5. MÏ¯en· veliËina, v˝stup A

Neobsazeno AA000 AA000 AA000
PoË·teËnÌ hodnota X0 Koncov· hodnota X2

U SÌù X0 = 0 X2 = Ur* AA001 - -
U12 L1 - L2 X0 = 0 X2 = Ur* - AA001 AA001
U SÌù 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur* AA901 - -
U1N L1 - N 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur/√3 ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur/√3* - - AA902
U2N L2 - N 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur/√3 ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur/√3* - - AA903
U3N L3 - N 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur/√3 ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur/√3* - - AA904
U12 L1 - L2 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur* - AA905 AA905
U23 L2 - L3 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur* - AA906 AA906
U31 L3 - L1 0 ≤ X0 ≤ 0,9 . X2 0,8 . Ur ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur* - AA907 AA907
I SÌù 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir AA908 - -
I1 L1 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA909 AA909
I2 L2 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA910 AA910
I3 L3 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA911 AA911
P SÌù -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,3 ≤ X2 / Sr ≤ 1,5 AA912 AA912 AA912
P1 L1 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA913
P2 L2 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA914
P3 L3 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA915
Q SÌù -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,3 ≤ X2 / Sr ≤ 1,5 AA916 AA916 AA916
Q1 L1 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA917
Q2 L2 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA918
Q3 L3 -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA919
PF SÌù -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 AA920 AA920 AA920
PF1 L1 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA921
PF2 L2 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA922
PF3 L3 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA923
QF SÌù -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 AA924 AA924 AA924
QF1 L1 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA925
QF2 L2 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA926
QF3 L3 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA927
F 15,3 Hz ≤ X0 ≤ X2 -1 Hz X0 + 1 Hz ≤ X2 ≤ 65 Hz AA928 AA928 AA928
S SÌù 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,3 ≤ X2 / Sr ≤ 1,5 AA929 AA929 AA929
S1 L1 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA930
S2 L2 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA931
S3 L3 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,1 ≤ X2 / Sr ≤ 0,5 - - AA932
IM SÌù 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA933 AA933
IMS SÌù -X2 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA934 AA934
LF SÌù -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 AA935 AA935 AA935
LF1 L1 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA936
LF2 L2 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA937
LF3 L3 -1 ≤ X0 ≤ (X2 - 0,5) 0 ≤ X2 ≤ 1 - - AA938
IB SÌù X0 = 0 1≤  IBT ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir AA939 - -
IB1 L1 X0 = 0 1≤  IBT ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA940 AA940
IB2 L2 X0 = 0 1≤  IBT ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA941 AA941
IB3 L3 X0 = 0 1≤  IBT ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA942 AA942
BS SÌù X0 = 0 1≤  BST ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir AA943 - -
BS1 L1 X0 = 0 1≤  BST ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA944 AA944
BS2 L2 X0 = 0 1≤  BST ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA945 AA945
BS3 L3 X0 = 0 1≤  BST ≤ 30min 0,5 . Ir ≤ X2 ≤ 1,5 . Ir - AA946 AA946
UM SÌù 0 ≤ X0 ≤ 0,8 . X2 0,8 . Ur ≤ X2 ≤ 1,2 . Ur* - - AA947

* P ī pouûitÌ nap·jenÌ z†napÏùovÈho vstupu p¯evodnÌk funguje v†rozsahu U = 0,8 Ur ... 1,2 Ur, p¯esnost je zaruËena pouze v†rozsahu
U = 0,9 Ur ... 1,1 Ur.
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ
A11 ... A16 A34 A24 / A44

6. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup A

PoË·teËnÌ hodnota Y0 Koncov· hodnota Y2

StejnosmÏrn˝ proud
Y0= 0 Y2 = 20 mA AB01 AB01 AB01

-Y2 ≤ Y0≤ 0,2 . Y2 1 mA ≤ Y2 ≤ 20 mA AB91 AB91 AB91
StejnosmÏrnÈ napÏtÌ

-Y2 ≤ Y0≤ 0,2 . Y2 1 V ≤ Y2 ≤ 10 V AB92 AB92 AB92

7. Charakteristika, v˝stup A

Line·rnÌ AC01 AC01 AC01
Lomen·

(X0 + 0,015 . X2) ≤ X1  ≤ 0,985 . X2 Y0 ≤ Y1 ≤ Y2 AC91 AC91 AC91

8. OmezenÌ, v˝stup A

StandardnÌ Ymin = Y0 - 0,25 . Y2 Ymax = 1,25 . Y2 AD01 AD01 AD01
(Y0 - 0,25 Y2) ≤ Ymin ≤ Y0 Y2  ≤ Ymax ≤ 1,25 . Y2 AD91 AD91 AD91

9. MÏ¯en· veliËina, v˝stup B

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem B BA ... BA ... BA ...

10. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup B

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem B BB ... BB ... BB ...

11. Charakteristika, v˝stup B

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem B BC ... BC ... BC ...

12. OmezenÌ, v˝stup B

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem B BD ... BD ... BD ...

Pouze pro typ DME 442
13. MÏ¯en· veliËina, v˝stup C

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem C CA ... CA ... CA ...

14. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup C

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem C CB ... CB ... CB ...

15. Charakteristika, v˝stup C

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem C CC ... CC ... CC ...

16. OmezenÌ, v˝stup C

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem C CD ... CD ... CD ...
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KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ
A11 ... A16 A34 A24 / A44

Pouze pro typ DME 442
17. MÏ¯en· veliËina, v˝stup D

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem D DA ... DA ... DA ...

18. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup D

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem D DB ... DB ... DB ...

19. Charakteristika, v˝stup D

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem D DC ... DC ... DC ...

20. OmezenÌ, v˝stup D

Jako v˝stup A,
znaËenÌ vöak zaËÌnajÌ pÌsmenem D DD ... DD ... DD ...

Pouze pro typ DME 424
21. MÏ¯en· veliËina, v˝stup E

Nenaprogramov·no EA000 EA000 EA000

Impuls X0 = 0   Y0 = 0
I SÌù 0,1 ≤ Xi ≤ (4800 . 1 A / Ir) [Imp / Ah] EA950 - -
I1 L1 0,1 ≤ Xi ≤ (4800 . 1 A / Ir) [Imp / Ah] - EA951 EA951
I2 L2 0,1 ≤ Xi ≤ (4800 . 1 A / Ir) [Imp / Ah] - EA952 EA952
I3 L3 0,1 ≤ Xi ≤ (4800 . 1 A / Ir) [Imp / Ah] - EA953 EA953

S SÌù 0,1 ≤ Xi ≤ (4000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVAh] EA954 EA954 EA954
I1 L1 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVAh] - - EA955
I2 L2 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVAh] - - EA956
I3 L3 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVAh] - - EA957

P SÌù (odbÏr) 0,1 ≤ Xi ≤ (4000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] EA958 EA958 EA958
P1 L1 (odbÏr) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA959
P2 L2 (odbÏr) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA960
P3 L3 (odbÏr) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA961

Q SÌù (ind.) 0,1 ≤ Xi ≤ (4000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] EA962 EA962 EA962
Q1 L1 (ind.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA963
Q2 L2 (ind.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA964
Q3 L3 (ind.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA965

P SÌù (dod·vka) 0,1 ≤ Xi ≤ (4000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] EA966 EA966 EA966
P1 L1 (dod·vka) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA967
P2 L2 (dod·vka) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA968
P3 L3 (dod·vka) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kWh] - - EA969

Q SÌù (kap.) 0,1 ≤ Xi ≤ (4000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] EA970 EA970 EA970
Q1 L1 (kap.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA971
Q2 L2 (kap.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA972
Q3 L3 (kap.) 0,3 ≤ Xi ≤ (12000 . 1 kVA / Sr) [Imp / kVArh] - - EA973
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ
A11 ... A16 A34 A24 / A44

21. MÏ¯en· veliËina, v˝stup E (pokraËov·nÌ)
MeznÌ kontakt I
MeznÌ hodnota XI

U SÌù 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur EA901 - -

U1N L1 - N 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur/√3 - - EA902

U2N L2 - N 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur/√3 - - EA903

U3N L3 - N 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur/√3 - - EA904

U12 L1 - L2 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur - EA905 EA905

U23 L1 - L3 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur - EA906 EA906

U31 L3 - L1 0,1 ≤ Xi ≤ 1,2 . Ur - EA907 EA907

I SÌù 0 ≤ Xi ≤ 1,5 . Ir EA908 - -
I1 L1 0 ≤ Xi ≤ 1,5 . Ir - EA909 EA909
I2 L2 0 ≤ Xi ≤ 1,5 . Ir - EA910 EA910
I3 L3 0 ≤ Xi ≤ 1,5 . Ir - EA911 EA911

P SÌù - 1,5 ≤ Xi / Sr ≤ 1,5 EA912 EA912 EA912
P1 L1 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA913
P2 L2 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA914
P3 L3 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA915

Q SÌù - 1,5 ≤ Xi / Sr ≤ 1,5 EA916 EA916 EA916
Q1 L1 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA917
Q2 L2 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA918
Q3 L3 - 0,5 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA919

PF SÌù - 1 ≤ Xi  ≤ 1 EA920 EA920 EA920
PF1 L1 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA921
PF2 L2 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA922
PF3 L3 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA923

QF SÌù - 1 ≤ Xi  ≤ 1 EA924 EA924 EA924
QF1 L1 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA925
QF2 L2 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA926
QF3 L3 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA927

F 15,3 Hz ≤ Xi  ≤ 65 Hz EA928 EA928 EA928

S SÌù 0 ≤ Xi / Sr ≤ 1,5 EA929 EA929 EA929
S1 L1 0 ≤ Xi / Sr  ≤ 0,5 - - EA930
S2 L2 0 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA931
S3 L3 0 ≤ Xi / Sr ≤ 0,5 - - EA932

IM SÌù 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA933 EA933

IMS SÌù - 1,5 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA934 EA934

LF SÌù - 1 ≤ Xi  ≤ 1 EA935 EA935 EA935
LF1 L1 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA936
LF2 L2 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA937
LF3 L3 - 1 ≤ Xi  ≤ 1 - - EA938

IB SÌù  1 ≤ IBT ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 EA939 - -
IB1 L1  1 ≤ IBT ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA940 EA940
IB2 L2  1 ≤ IBT ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA941 EA941
IB3 L3  1 ≤ IBT ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA942 EA942

BS SÌù  1 ≤ BST ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 EA943 - -
BS1 L1  1 ≤ BST ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA944 EA944
BS2 L2  1 ≤ BST ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA945 EA945
BS3 L3  1 ≤ BST ≤ 30 min 0 ≤ Xi / Ir ≤ 1,5 - EA946 EA946

UM SÌù 0 ≤ Xi  ≤ 1,2 Ur - - EA947



Camile Bauer 15

KritÈrium v˝bÏru / varianty ZnaËenÌ
A11 ... A16 A34 A24 / A44

22. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup E

(pouze u EA901 ... EA947)
ZAP, je-li VYP, je-li
X1 >  X1 X1 < X1 EB01 EB01 EB01
X1 <  X1 X1 > X1 EB02 EB02 EB02

23. ZpoûdÏnÌ sepnutÌ, v˝stup E

(pouze u EA901 ... EA947)
Minim·lnÏ EC01 EC01 EC01
1 ≤ Y Del ≤ 30 s EC91 EC91 EC91

Pouze pro typ DME 424
24. MÏ¯en· veliËina, v˝stup F

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem F FA .. FA .. FA ..

25. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup F

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem F FB .. FB .. FB ..

26. ZpoûdÏnÌ sepnutÌ , v˝stup F

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem F FC .. FC .. FC ..

Pro typy DME 424 a 442
27. MÏ¯en· veliËina, v˝stup G

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem G GA .. GA .. GA ..

28. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup G

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem G GB .. GB .. GB ..

29. ZpoûdÏnÌ sepnutÌ, v˝stup G

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem G GC .. GC .. GC ..

Pro typy DME 424 a 442
30. MÏ¯en· veliËina, v˝stup H

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem H HA .. HA .. HA ..

31. V˝stupnÌ veliËina, v˝stup H

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem H HB .. HB .. HB ..

32.ZpoûdÏnÌ sepnutÌ , v˝stup H

Jako v˝stup E, znaËenÌ vöak
zaËÌnajÌ pÌsmenem H HC .. HC .. HC ..

Pozn·mka: SepnutÌ v˝stup˘ G a H lze v·zat aû na 3 meznÌ hodnoty a vz·jemnÏ je sv·zat logick˝mi operacemi AND / OR. To je
ovöem moûnÈ pouze prost¯ednictvÌm programovacÌho software.



Camile Bauer 16

SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Zapojení svorek

Funkce Svorky
MÏ Ì̄cÌ vstup AC proud L1 1/3

L2 4/6
L3 7/9

AC napÏtÌ L1 2
L2 5
L3 8
N 11

V˝stup Analogov˝ ImpulsnÌ
A + 15

- 16
B + 17

- 18
C E + 19

- 20
D F + 21

- 22
G + 23

- 24
H + 25

- 26
Nap·jenÌ AC ~ 13

~ 14
DC + 13

- 14

mÏ¯icÌ vstup

Pokud m· p¯evodnÌk internÌ nap·jenÌ, je energie
odebÌr·na n·sledovnÏ:

Druh mÏ¯enÌ Svorky
Jednof·zov· sÌù 2 / 11  (L1 - N)
»ty v̄odiËov· t¯Ìf·zov·
rovnomÏrnÈ zatÌûen· sÌù 2 / 11  (L1 - N)
Vöechna ostatnÌ
(s v˝jimkou A15/A16/A24) 2 / 5    (L1 - L2)

P¯ipojenÌ p¯evodnÌku k sÌti

Druh mÏ¯enÌ ZapojenÌ svorek

Jednof·zov·
sÌù
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P¯ipojenÌ p¯evodnÌku k sÌti

 Druh mÏ¯enÌ ZapojenÌ svorek

T¯ÌvodiËov·
trojf·zov·
rovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

I: L1

P¯i mÏ¯enÌ proudu ve f·zi L2 p¯Ìp. L3 proveÔte p īpojenÌ napÏtÌ podle n·sledujÌcÌ tabulky:

Proudov˝ transform·tor Svorky 2 5 8
L2 1 3 L2 L3 L1
L3 1 3 L3 L1 L2

T¯ÌvodiËov·
trojf·zov·
rovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

UmÏlÈ zapojenÌ
U: L1 ñ L2

I: L1
P¯i mÏ¯enÌ proudu ve f·zi L2 p¯Ìp. L3 proveÔte p īpojenÌ napÏtÌ podle n·sledujÌcÌ tabulky:

Proudov˝ transform·tor Svorky 2 5
L2 1 3 L2 L3
L3 1 3 L3 L1

T¯ÌvodiËov·
trojf·zov·
rovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

UmÏlÈ zapojenÌ
U: L3 ñ L1

I: L1

P¯i mÏ¯enÌ proudu ve f·zi L2 p¯Ìp. L3 proveÔte p īpojenÌ napÏtÌ podle n·sledujÌcÌ tabulky:

Proudov˝ transform·tor Svorky 8 2
L2 1 3 L1 L2
L3 1 3 L2 L3
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

P¯ipojenÌ p¯evodnÌku k sÌti

 Druh mÏ¯enÌ ZapojenÌ svorek

T¯ÌvodiËov·
trojf·zov·
rovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

UmÏlÈ zapojenÌ
U: L2 ñ L3

I: L1

»ty¯vodiËov·
trojf·zov·
rovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

I: L1

P ī mÏ¯enÌ proudu ve f·zi L2 p Ì̄p. L3 proveÔte p īpojenÌ napÏtÌ podle n·sledujÌcÌ tabulky:

Proudov˝ transform·tor Svorky 5 8
L2 1 3 L3 L1
L3 1 3 L1 L2

T¯ÌvodiËov·
trojf·zov·
nerovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

P ī mÏ¯enÌ proudu ve f·zi L2 p Ì̄p. L3 proveÔte p īpojenÌ napÏtÌ podle n·sledujÌcÌ tabulky:

Proudov˝ transform·tor Svorky 2 11
L2 1 3 L2 N
L3 1 3 L3 N
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P¯ipojenÌ p¯evodnÌku k sÌti

 Druh mÏ¯enÌ ZapojenÌ svorek

»ty¯vodiËov·
trojf·zov·
nerovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù

3 jednopÛlovÏ izolovanÈ napÏùovÈ transform·tory
ve VN sÌti

»ty¯vodiËov·
trojf·zov·
nerovnomÏrnÏ
zatÌûen· sÌù,
zapojenÌ
Open-Y

2 jednopÛlovÏ izolovanÈ napÏùovÈ transform·tory
ve VN sÌti

NN sÌù

RozliöenÌ PF, QF a LF

ind. kap. ind. kap.

odbÏrdod·vka

Obr. 5. Koeficient ËinnÈho v˝konu PF , koeficient
jalovÈho v˝konu QF, ˙ËinÌk LFdod·vka
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SINEAX DME 424/442
Programovatelné multipřevodníky

Rozměrové výkresy

Obr. 6. SINEAX DME 424/442 v†pouzdru T24 upevnÏn˝ na liötÏ
(35 x 15 mm nebo 35 x 7,5 mm, dle EN 50 022).

Obr. 7. SINEAX DME 424/442 v†pouzdru T24 s†vysunut˝mi p¯Ì-
chytkami pro p Ì̄mou mont·û na stÏnu.

Tabulka 7: Příslušenství
(není součásti dodávky převodníku)
Popis Obj. ËÌslo
ProgramovacÌ kabel 980 179
PC software DME 4 (v nÏmeckÈm,
anglickÈm, francouzskÈm, italskÈm
a holandskÈm jazyce, na CD) 146 557
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